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Ερευνητική πορεία και ενδιαφέροντα 

 

Μηχανικός βιοϊατρικής μηχανικής(Ph.D.) με ειδίκευση στην εμβιομηχανική, τις ρομποτικές 

εφαρμογές, ενσωμάτωση συνεργατικών ρομπότ (cobots) σε βιομηχανικό περιβάλλον και 

ανάλυση της ανθρώπινης κίνησης. Βασικό του επιστημονικό μου ενδιαφέρον είναι μαθηματική 

μοντελοποίηση του ανθρώπινου σώματος σαν σύνθετο ρομποτικό σύστημα και η εφαρμογή 

τεχνικών και αλγορίθμων για την ανάλυση της επίδοσης του ανθρώπινου σώματος αλλά και τον 

έλεγχο ρομποτικών συστημάτων μέσω της κίνησης. Αυτό περιλαμβάνει προ(σ)θετικά μέλη, 

εξωσκελετούς αλλά και συνεργατικά ρομπότ. Κατά το παρελθόν έχω συμμετάσχει σε ερευνητικά 

προγράμματα σε Η.Π.Α, Γαλλία και Ελλάδα. 

• Άριστη γνώση του μαθηματικού υποβάθρου της ρομποτικής (διαφορική γεωμετρία) 

• Ανάλυση κινηματικής και κινητικής πολυαρθρικών συστημάτων 

• Άριστες επικοινωνιακές ικανότητες  

• Άριστη γνώση τεχνολογιών καταγραφής και ανάλυσης κίνησης 

• Εκπαίδευση προσωπικού 

• Συμμετοχή σε διεθνής διεπιστημονικές ομάδες (Η.Π.Α, Γαλλία, Ελλάδα) 

• Γνώσεις υπολογιστικής νοημοσύνης και υπολογιστικής όρασης 

• Ικανότητα ανάλυσης σύνθετων δεδομένων 

• Ικανότητα επίλυσης προβλημάτων και εξεύρεσης δημιουργικών λύσεων 

• Εξαιρετική ικανότητα απόκτησης γνώσεων 

Εκπαίδευση 

Department of Medical Engineering, College of Engineering, University of 

South Florida, Tampa, FL, USA                                                                   

Αποφοίτηση: 2018 

Πτυχίο: Doctor of Philosophy in Biomedical Engineering 

Περίληψη: Η διδακτορική διατριβή με τίτλο: «Human Body Motions Optimization for Able-Bodied 

individuals & Prosthesis Users During Activities of Daily Living Using a Personalized Robot-Human 

Model» χρηματοδοτήθηκε από το υπουργείο άμυνας των Η.Π.Α. (U.S. department of defense) και 

είχε σαν στόχο την δημιουργία ενός ρομποτικού μοντέλου που θα προσωμειώνει  το άνω 

ανθρώπινο σώμα όταν θα έχει χάσει κάποιους βαθμούς ελευθερίας (ακρωτηριασμός). Σκοπός 

του ήταν να καθοδηγήσει την επιλογή του τεχνητού μέλους έτσι ώστε να μεγιστοποιηθεί η 

αποκατάσταση του ατόμου. Το μοντέλο που δημιουργήθηκε είχε πλεονάζοντες βαθμούς 

ελευθερίας (23 συνολικά και για τα δύο  χέρια) και ο αλγόριθμος ελέγχου βασίστηκε σε 

καταγραφές κίνησης ατόμων για να παράξει εμβιομημητική κίνηση. Απαιτήθηκε 

δημιουργικότητα και σύνθετα μαθηματικά και εργαλεία για το τελικό αποτέλεσμα, καθότι το 

ανθρώπινο σώμα έχει πολύπλοκες αρθρώσεις. 
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College of Engineering, University of South Florida, Tampa, FL, USA                                                

Αποφοίτηση: 2015 

Πτυχίο: Master of Science in Biomedical Engineering 

Περίληψη: Κατά τον κύκλο σπουδών του μεταπτυχιακού παρακολούθησα προχωρημένα 

μαθήματα μηχανολογίας και βιοϊατρικής, αλλά και μαθήματα σύνταξης επιστημονικού κειμένου 

και επικοινωνίας τεχνικών πληροφοριών.  

  

Τμήμα Τεχνολογίας Ιατρικών Οργάνων (Τμήμα Μηχανικών Βιοϊατρικής)  

ΤΕΙ Αθήνας (Πανεπιστήμιο Δυτικής Αττικής), Αιγάλεω, Ελλάδα 

Αποφοίτηση: 2009 

Πτυχίο: Τεχνολόγος Ιατρικών Οργάνων 

Βασικός κύκλος σπουδών με έμφαση στις εφαρμογές της μηχανικής στον κλάδο της ιατρικής και 

των βιοϊατρικών επιστημών. 

 

Εμπειρία 

 

Εντεταλμένος Διδάκτορας                                            Μάρτιος 2024-Σεπτεμβριος 2024 

Τμήμα Μηχανικών Βιοϊατρικής, Σχολή τεχνολογικών εφαρμογών, Πανεπιστήμιο Δυτικής Αττικής, 
Αιγάλεω, Ελλάδα 

• Υπεύθυνος διδασκαλίας μαθήματος «Εμβιομηχανική» 

•  Υπεύθυνος διδασκαλίας μαθήματος «Συστημάτων Αυτομάτου Ελέγχου» 

• Υπεύθυνος διδασκαλίας μαθήματος «Εισαγωγή στα Βιοϊατρικά Μικρο και Νανο 
Ηλεκτρομηχανικά Συστήματα» 
 
 

Μεταδιδάκτορικός Μηχανικός Εμβιομηχανικής   Μάρτιος 2022-Σεπτέμβριος 2023 

Εργαστήριο Εμβιομηχανικής, Σχολή Επιστήμης Φυσικής Αγωγής και Αθλητισμού, Δημοκρίτειο 
Πανεπιστήμιο Θράκης, Κομοτηνή, Ελλάδα 

• Υπεύθυνος αντιμετώπισης προβλημάτων του ηλεκτρομηχανικού εξοπλισμού 

• Υπεύθυνος ορθής καταγραφής και ανάλυσης της ανθρώπινης κίνησης/επίδοσης 

• Υπεύθυνος εκπαίδευσης του προσωπικού 

• Ανάπτυξη πρωτότυπου κώδικά για την ανάλυση των δεδομένων 

• Συγγραφή τεχνικών κειμένων και αναφορών 

 

 



Μηχανικός Ερευνάς                                                     Ιανουάριος 2019-Ιανουάριος 2021 

Centre for Robotics, MINES ParisTech, PSL Université Paris, Paris, France 

• Συμμετοχή σε δύο ερευνητικά προγράμματα «Ορίζοντας Ευρώπη 2020» 

• Collaborate (https://collaborate-project.eu/) 

o Ενσωμάτωση cobots σε γραμμή παραγωγής 

o Ανίχνευση ανθρώπινης κίνησης για τον χειρισμό cobots 

o Εργονομική ανάλυση του αντίκτυπου της συνεργασίας ανθρώπου-cobot 

• Mingei (https://www.mingei-project.eu/)   

o Καταγραφή κίνησης για την διατήρηση Ευρωπαϊκών παραδοσιακών τεχνών 

 

Βοηθός Ερευνάς                                                           Αύγουστος 2013-Δεκέμβριος 2018 

Center for Assistive, Rehabilitation, and Robotics Technologies, Department of Mechanical 
Engineering, University of South Florida, Tampa, FL, USA 

• Υπεύθυνος διαχείρισης ηλεκτρομηχανικού εξοπλισμού 

• Επιμέλεια και ανάλυση δεδομένων 

• Εκπαίδευση νεότερων μελών της ομάδας 

• Συγγραφή επιστημονικών δημοσιεύσεων και τεχνικών αναφορών 

 

Βοηθός Διδασκαλίας                                                   Αύγουστος 2013-Δεκέμβριος 2018 

College Engineering, University of South Florida, Tampa, FL, USA 

• Ενδεικτικά μαθήματα: 
o Ρομποτική 
o Συστήματα οργάνων (αισθητήρες, ενισχυτές κλπ.) 
o Θερμοδυναμική 
o Προγραμματισμός 
o Αριθμητικές μέθοδοι 
o Αστροναυτική  
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Δεξιότητες 

Γλώσσες: Ελληνικά (μητρική), Αγγλικά (Άριστα), Γαλλικά (Αρχάριος) 

• Ανάλυση κίνησης (εμβιομηχανική) 

• Ρομποτική 

• Κινηματική/Κινητική 

• Στατιστική 

• Υπολογιστική Νοημοσύνη 

• Βιοϊατρική Μηχανική 

• Μηχανολογία 

• Ηλεκτρονικά κυκλώματα 

• Επεξεργασία σήματος 

• Σχεδιασμός μελέτης 
 

 

Γνώσεις Προγραμμάτων 

• Matlab 

• C/C++ 

• Python 

• OpenSim 

• OpenPose 

• MediaPipe 

• AnyBody 

• Windows/Linux/MacOS 

• FEA (Ansys, Matlab, etc.) 

• CAD (AutoCAD) 

• SPSS/SAS 

• Mathematica 

• C# 

• Vicon Nexus 

• MotionBuilder 

• Bodybuilder 

• Vizual3D 

• Latex 
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